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项目成果：完善了项目代码，经过委托方测试并通过，项目负责部分开源在https://github.com/little-
siskin/auto_drive
	
显微镜手机端查看程序
项目概述：一款通过手机实时查看显微镜镜头下细胞的手机应用服务器端。用户查看的同时可以通过手机端进行数
据标注，当前镜下图片检测，用户分享摄像头内容等操作。
开发环境：Linux+Python+Redis+Django+HTML+Andorid+rtsp
项目负责：实现传统网页后台功能，添加用户等级
																	实现数据设计与实现
																	实现获取当前显微镜下目标图像
																	实现图像的Ki67指标检测
																	实现服务器端与手机端交互
																	通过Redis实现信息交互
																	通过supervisor实现脚本的持续运行
																	通过rtsp协议进行推流
项目成果：完成了项目的服务器端，实现了实时查看显微镜下细胞、检测、标注等功能，项目代码开源
在https://github.com/little-siskin/Camera_Control
	
农机自动驾驶客户端V1.0
项目概述：该项目作为农机自动驾驶系统操作界面，包含了路径规划、参数调整、屏幕的锁定与开启、自动驾驶开
始以及结束操作的界面部分。本人负责整个项目的编写。
开发环境：Linux、Unity3D、C#等。
项目负责：项目界面的设计与实现
																	实现项目的界面按钮功能
																	整体界面控件的构建与添加
																	调整构件的视角
																	添加控件的运动方式以及响应
																	添加控件的与存储文件的交互
																	添加脚本控制说有控件
																	进行整体资源优化，减少运行时消耗
项目成果：完成了与后台端的交互以及所需功能，提供了一个自动驾驶的3D展示界面，项目代码开源
在https://github.com/little-siskin/My3D
	
其他项目
本人还参与果其他项目的编写，例如无人机自动驾驶项目，人脸检测项目等。
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