
lRl2tLnn202307301951

教育经历				

哈尔滨工业大学（深圳）

电子信息（控制工程）	硕士	机电工程与自动化学院

2021年09月		-	2024年01月

深圳

哈尔滨工业大学

自动化	本科	航天学院

2017年09月		-	2021年06月

哈尔滨

荣誉奖项				

哈工大硕士学业一、二等奖学金

实习经历				

华为技术有限公司 2023年07月		-	至今

项目描述

基于Stable	Diffusion进行图片扩展任务。

工作内容

熟悉Stable	Diffusion及相关模型，进行云端部署。并使用DBNet进行文本检测，进一步完善整体流程。

深圳市火乐科技发展有限公司 2023年03月		-	2023年06月

项目描述

采用AI模型部署的方法进一步优化JMGO投影仪在远距离处的护眼功能，主要进行检测模型的训练以及部署。

工作内容

调研轻量级特征提取网络以及检测网络，完成人脸检测模型的训练，并且将模型转化为.tflite格式。基于MTK的NeuroPilot人
工智能平台，进行AI模型的部署。

科研项目经历				

复杂海洋环境中船只目标的识别与跟踪方法 2022年01月		-	至今

课题描述			

面对复杂的海洋情况和众多船只目标，本课题要完成海上船只目标的检测和跟踪，即多目标跟踪任务。为满足实时性，本课题
选择在联合检测跟踪的算法（JDE）上进行研究，目标设计出更优的算法完成船只目标的检测与跟踪任务。								

工作内容

1.	 针对一阶段跟踪方法将检测和重识别完全并行而导致两个任务之间竞争的问题，设计了基于注意力的解耦模块。并且在ID损
失部分加入余弦距离信息。

2.	 在目标匹配阶段，使用DIOU作为运动模型的相似性度量，并且在计算外观成本矩阵时加入门控机制。特征更新时使用结合
检测得分的EMA方法。通过实验验证此方法MOTA、IDF1指标在基线基础上获得4%的提升。

高精度相机标定算法研究 2021年12月		-	2022年04月

项目描述

复现张正友相机标定算法，并且复现相关论文中的高精度相机标定算法。

工作内容

复现张正友相机标定算法，获得相机标定参数作为初值。在每个特征点上添加图像干扰因子，通过单应矩阵建立了图像投影误
差的目标函数。使用Ceres库进行优化得到了所有图像特征点的最优坐标。经实验验证本方法标定精度高于opencv中相机标定
算法。

专业技能				

熟悉运用python

熟悉运用pytorch、paddlepaddle深度学习框架

熟悉计算机视觉领域相关算法

王睿杰
18745719640	 969228094@qq.com	 深圳

24岁	 男	 中共党员
在校生	|	计算机视觉算法岗


