
出生年月： 1999-12 性　　别： 女

民　　族： 汉 电　　话： 18845167314

邮　　箱： 1430215797@qq.com

都 宇 桑 

2017-09 ~ 2021-07　　　　　　　　　哈尔滨理工大学　　　　　　　　　　　自动化（本科）　　　　　　　

2021-09 ~ 2024-07　　　　　　　　　哈尔滨理工大学　　　　　　　　　　电子信息（硕士）　

教育背景

基于深度学习的眼动智能轮椅

基于物联网的智慧割胶机器人系统

项目简介：

基于嵌入式、图像处理与深度学习技术，实现眼动追踪到轮椅运动端到端的设计，完成单摄像头的低成本智能眼动轮椅设计。

主要工作：

1.使用Dlib关键点检测和OpenCV对眼动数据进行采集与预处理。

2.负责项目的Linux开发和维护，结合硬件与软件进行联合调试。

3.使用Jetson tx2和UNO组成智能眼动轮椅控制系统，实现舵机控制。

项目简介：

基于物联网、嵌入式系统的智慧割胶机器人系统设计，远程控制割胶机器人进行割胶运动，检查温度、电压、电流等环境数据以

及对胶汁重量进行称重。

主要工作：

1.对硬件电路进行设计，使用ESP32芯片作为主控芯片，实现运动控制、通讯和数据采集功能。

2.完成与阿里云物联网平台的连接，实现远程监控。

项目经验

1.熟练掌握C、Python。掌握Linux操作系统基本命令用法，具有软件开发能力。

2.熟悉I2C、UART、485等总线协议，熟悉modbus RTU等多种通讯协议。

3.掌握数字电路，模拟电路，具有硬件开发能力，能使用万用表等工具进行电路单板调试，了解多种DC/DC、LDO硬件知识。

4.熟练使用AutoCAD进行绘图，熟练操作windows平台上的各类应用软件，如Word、Excel等。

5.获得大学英语4级证书，能够熟练的进行交流、读写。

技能特长

• 2021.11　中国智能机器人格斗及竞技大赛国家二等奖

• 2022.09　获得校级三等奖学金

• 2022.10　第十六届iCAN大学生创新创业大赛黑龙江赛区二等奖

• 2023.06　第二十五届中国机器人及人工智能大赛国家二等奖

• 2023.07　“兆易创新杯”第十八届中国研究生电子设计竞赛东北赛区三等奖

荣誉证书

本人具有较强的责任心，在校期间，专业课排名靠前，学习能力强，专业知识扎实，有一定的实践能力，具备良好的团队合作精

神，能够与他人积极合作，共同完成项目。能够在短时间内领悟新设备的知识技能和基本操作。注重细节，能够高效地完成任

务，具备较强的解决问题的能力。喜欢游泳，能够积极面对及挑战困难。

自我评价


