
 

 

性别：女 姓名：昝鑫峰 

电话：15130368602 出生年月：1998.6 

邮箱：1105464385@qq.com 籍贯:河北省保定市 

英语等级：六级 政治面貌：预备党员 

教育经历 

2017-2021    青岛科技大学           测控技术与仪器专业 

主修课程：单片机、PLC、C、C++、虚拟仪器、嵌入式、数电、模电等专业课程 

2021-2023    哈尔滨理工大学         控制科学与工程专业 

主修课程：现代控制理论、数字控制系统、智能控制理论与应用等专业课程 

专业技能 

1、 熟悉 C/C++语言，具有良好的面向对象的思想；  

2、 熟悉常用的数据结构（如：字符串、链表、堆栈、队列、二叉树等）、基本算法、常用 TCP、IP 协议、

常用的操作系统方法（例多进程，多线程，并发，锁，内存调度等），熟悉常用的 Linux 指令。 

3、 熟练使用原理图设计软件，可独立进行原理图设计以及 PCB 板绘制。 

4、 熟悉各类元器件的型号以及用法原理，熟悉熟练使用 51,stm32 单片机，参与相关的比赛和项目，有一定

的基础和经验。 

5、 熟练使用 DEV C++、Visual Studio、altium designer，labview，Dopsoft，博图(plc)等专业软件。  

6、熟练使用 Excel、PPT、Word 等办公软件。   

项目经历 

项目名称：基于 Linux 系统的轻量级 web 服务器  

功能概述：用于支持网站后端业务处理，对网页数据进行传输，可适用于高并发访问场景。  

使用技术：使用 Socket 实现服务器和浏览器客户端的通信；采用 blind 绑定固定的网络地址和端口号；采

用 epoll 事件检测技术实现 IO 多路复用，提高运行效率；采用模拟 Proactor 的事件处理模式，利用线

程池实现多线程机制，减少频繁创建和销毁线程带来的开销；主进程负责事件的读写，子线程负责业务逻辑

解析 HTTP（GET）请求报文，生成相应的响应报文。 

项目名称:智能寻迹小车 

功能概述:实现智能小车主动避障，图像分析，车道寻迹等功能。 

使用技术: 采用 3D 打印技术构建节能车车身架构，降低重量带来的能量损耗；主控采用可拔插的 STC32 核

心板，可随时更换主控；采用独立按键实现模式切换功能；ADC 电阻分压网络给单片机采集电池电压 ；电机

电路采用 RZ7899 电机专用驱动芯片,配合单片机 PWM 输出来控制电机转速；使用 393 比较器电路与红外光电

传感器检测地面磁感线，实现循迹功能；超声波模块（ ITR9909 ）读取与前方障碍物距离，避免撞车，实

现小车避障。  

获奖情况 

2018-2019，“恩智浦杯”智能车大赛节能组山东省二等奖 

2019-2020，电子设计大赛山东赛区三等奖 

2021-2022，哈尔滨理工大学一等学业奖学金，哈尔滨理工大学入学一等奖学金 

2022-2023，哈尔滨理工大学优秀学生 

2022-2023  《时变延迟系统的约束鲁棒模型预测控制》二作在投 

个人评价：具有熟练的 C/C++语言和硬件设计基础，拥有出色的自我学习能力，善于快速掌握新语言、新概

念、新工具，有良好沟通能力，具备团队合作精神，具有英文文献阅读能力，喜欢户外运动，身体素质好，

心态积极乐观，抗压力能力强。 


