
 

教育背景 

2015.09-2019.06                   佳木斯大学                电气工程及其自动化/本科 

2021.09-至今                     哈尔滨理工大学            电子信息/硕士在读 

主修课程：Machine vision detection principle and application、深度学习、图像分析与识别； 

获奖荣誉 

“华为杯”第十八届中国研究生数学建模竞赛全国三等奖 

硕士一等学业奖学金（前 10%） 

实习经历 

2022.9-2023.7 歌尔股份有限公司 算法研发岗 

1.主责显示屏幕缺陷检测项目：对制造生产的 VR 显示模组进行缺陷检测，满足生产线的检测要求（漏检率<3%、过

杀率<3%、检测时间<3s）。 

难点 1：VR 显示模组的图像分辨率非常高且待测目标非常小：图像大小为 5K*5K 分辨率，但是缺陷基本为 30pix。

采用滑动窗口分割图像方法，按照一定的窗口与步长分割图像。将一幅图像分割成多张小尺寸图象。 

难点 2：数据量少且缺陷样本种类不均衡：共 1000 张图片，某类样本只有 40 张。采用数据增强方法（随机旋转、

亮度变化、对比度变化等），对样本进行扩充并平衡样本类别 

难点 3：图像预处理：显示模组是集成 OLED 屏幕与一些光学原件的模组，因为光学元件的特性，拍出来图片呈现

中心聚光的特点，且存在图片边缘不清晰的问题。采用图像处理方法（局部直方图均衡化等）增加缺陷图像的对比度。 

基础模型采用 yolov5，初始 map0.75，滑窗分割后 map0.84，均在 300 个 epoch 后达到收敛。数据增强后 map0.89，

100 个 epoch 开始收敛。基于小目标的特点改进 IOUloss，最终达到 map0.95。 

分割后每张图片的推理时间为 10ms，每张原始图像的总体推理时间<2s，满足要求。 

2.主责摄像头脏污分类与检测项目：VR 眼镜上的镜头进行脏污分类。 

属于小样本分类问题，训练采用的 tricks 有：随机的剪切图像，然后 resize 成 2
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