
基本信息

教育背景
2021.9－2024.4 哈尔滨理工大学 电子信息 硕士

2017.9－2021.7 哈尔滨理工大学 自动化 学士

专业技能
 熟悉常用的深度学习模型，如 YOLO、unet 等，熟悉 pytorch 深度学习框架。能够配置 linux 环境，部署深

度学习算法，熟悉 linux 串口使用方法。

 掌握 python 语言，熟悉 C/C++编程语言，代码风格规范。

 熟悉常用的数据结构算法（链表、二叉树、堆栈和队列等）和排序算法（冒泡、选择、插入等）。

 熟悉 8051 系列单片机开发，能使用 C 语言和汇编语言编程，熟悉 arduino 平台开发。

 熟悉 RS-485、RS-232 和 RS-422 等电气规格，能够正确连接和配置相关设备。

项目经历
2021.10-2022.04 基于深度分类模型的眼动轮椅

项目简介

 使用图像处理技术和深度学习技术结合，单个摄像头采集人眼信息并利用神经网络推理视线方向，用眼动方

向控制轮椅运动。

主要工作
 利用 dlib 人脸检测库提取人的单个眼部图片，制作眼动分类数据集，改进眼动分类模型训练损失函数，提高眼动分类模

型的准确率。

 改装轮椅电路，将少林派边缘计算设备与轮椅结合，配置串口信息，根据模型推理结果发送控制指令控制轮椅移动。

2022.10-2023.04 中国航天员训练中心-力矩检测平台

项目简介

 使用树莓派电脑控制步进电机转动，模拟轴承的使用情况，监测力矩信息，工作模式分为单机和联机模式。

主要工作

 使用力矩传感器和树莓派通信，把力矩信息传送给上位机。

 使用 PyQt 编写上位机界面，用于设定模型和参数，并且可以通过旋钮控制转速。

获奖情况

 2018-2019 秋季学期哈尔滨理工大学三等奖学金

 2018-2019 春季学期哈尔滨理工大学三等奖学金

 2019 年“台达杯”高校自动化设计大赛国家级一等奖

 2021 中国智能机器人格斗及竞技大赛国家级三等奖

自我评价

 本人性格开朗，沟通能力强，有良好的团队协作能力。

 抗压能力强，善于在工作中发现问题、解决问题，有较强的分析能力。

姓 名：杨柏松

电 话：131 0405 1013

邮 箱： alstonyang666@163.com

住 址：黑龙江省哈尔滨市

外语等级：CET-4

出生年月：1998.7

 2021 年度哈尔滨理工大学研究生一等学业奖学金

 2022 iCAN 大学生创新创业大赛黑龙江赛区二等奖

 2023 中国机器人及人工智能大赛黑龙江赛区三等奖

 2023 中国研究生电子设计竞赛省级二等奖


