
 

个人简历 
姓    名：杨德志   

性    别：男                         

年    龄：1998 年 3 月                    

联系电话：18863092186                    

邮    箱：1772499648@qq.com 
         

 

求职意向：  

专业技能：  

⚫ 熟悉常用的机器学习，深度学习框架，如 PyTorch，TensorFlow 等； 

⚫ 熟悉常用的机器学习，深度学习算法，如：SVM，CNN，LSTM 等； 

⚫ 熟悉视频图像处理算法及 OpenCV 库，如：DCT，Sobel，高斯滤波等； 

⚫ 熟悉 MySQL 编程基本操作，存储过程、数据库范式、索引、事务、视图等； 

⚫ 了解 C\C++语言； 

⚫ 掌握 Python 编程语言； 
 

项目经历：  

Kinect 体感控制机械臂智能车 

⚫ 项目描述：在移动机器人的基础上将 Kinect 体感传感器与机械臂结合。经过简单的训练后，小车具有 

在人群中跟踪特定目标的功能。获取图像后转换到 HSV 空间，进行滤波并二值化后确定目标与小车的 

距离和方向。在训练阶段，求目标站在距机器人正前方 1.5m 处，将跟随目标的 H 通道灰度值设定为特 

征值，在跟随阶段，对目标图像进行特征值匹配，实现实时跟随行动。并使用 Kinect 手势识别，使机械

臂模仿目标手势。 

基于 LSTM 的车辆变道行为预测 

⚫ 项目描述：搭建长短期记忆网络（LSTM）为基础的神经网络框架，用注意力机制判断输入时序信息中 

同一时间单位里不同输入特征的重要程度，分配合适的权重值，如当车辆靠近并入车道时，会给并入 

车辆的横向速度较大权重。以目标车辆及其周边车辆的历史轨迹信息作为数据输入，包括目标车辆信 

息，周边车辆(目标车辆本车道和相邻车道的车辆)信息以及形式环境信息，对车辆未来几秒中变道行为进

行预测。 

基于特征点和可变形混合注意力的对抗网络的面部修复 

⚫ 项目描述：在生成对抗网络的基础上结合人脸特征点对破损的人脸进行修复。采用 DCGAN 对抗网络， 

同时加入设计的可变形混合注意力来调整网络中的感受野，使其获得更多的特征；人脸特征点预测采 

用 MobileNet 网络，同时引入 skip block 模块，实现了对浅层特征的再次利用且确保网络中上下文语 

义信息的连贯。 
 

荣誉奖励：  

 

 
⚫ 2017 年   荣获年度学期三等奖学金              2018 年   荣获“三好学生”荣誉称号 

 

科研成果：  

⚫ 实用新型：一种可灵活调节的人脸识别考勤机 

⚫ 论文：基于特征点和可变形混合注意力的对抗网络的面部修复（电子信息学报在投） 

学    校：哈尔滨理工大学 

学    历：硕士 

专    业：电子信息 

政治面貌：共青团员 

毕业时间：2024 年 6 月  


