
 出生年月：1998-03  籍　　贯：黑龙江

 政治面貌：中共党员  联系电话：18845648203

 联系邮箱：2824073576@qq.com  毕业院校：哈尔滨理工大学

 英语水平：CET-4  毕业时间：2024年6月

刘伟

​​熟悉C/C++和matlab语言，面向对象，了解STL容器和常见的设计模式和原则；

熟悉MySQL数据库，基础语句、索引、范式、事务、视图、存储过程、触发器等；

熟悉Linux系统，基本命令，文件系统，进程通信，线程等；

熟悉Socket网络编程，OSI七层网模型，UDP、TCP协议等；

熟悉ROS机器人操作系统，gazebo仿真平台搭建以及机器人实物平台搭建；

熟悉stm32单片机及keil5、VisualStudio开发环境，了解USART、SPI通信、IIC通信；

了解QT编译环境，有基于QT的程序开发经验。

2021-09 ~ 至今 机械臂跟随运动及抓取控制平台 负责人

2022-09 ~ 2022-12 Mychat聊天软件 负责人

2021-03 ~ 2021-06 智能门禁系统 负责人

1、项目描述：通过平台上搭载的开发板、臂环等操控硬件对操控平台上显示的仿真机器人进行运动控制，并实时显示人体

手臂和手势的各项参数，将参数值映射到机械臂各个关节实现整个平台与仿真UR3e机械臂的随动，达到随动与抓取的目的。

2、应用技术：该项目使用gazebo软件进行机器人仿真，利用ROS实现机器人运动控制，利用Qt制作机器人人机操控界面，

利用arduino软件实现对操控硬件输入信号的采集与处理，在用户层编写操控指令的自定义协议通过TCP实现机器人仿真与实

物程序、人机界面程序和硬件采集程序之间的通讯。

1、项目描述：实现用户注册、登录，添加、删除好友，好友请求与回复，好友上线提醒、下线通知，发送和接收消息单

聊、群聊，文件数据传输，用户资料更改(头像、个性签名)，截屏等功能。

2、应用技术：该项目基于C/S架构，利用TCP实现服务器和客户端的数据交互，C/S模式实现服务器和客户端的数据交互，

应用TCP、UDP协议完成提醒和文件数据传输功能，将文件信息与用户信息做映射并保存在MySQL中，应用TCP协议搭建服

务端和客户端，采用中介者模式将自定义的代码导入QT编译环境中。

1、项目描述：该项目以密码锁门禁系统为背景，使用STM32进行C语言编程，当有人按动开关时、当有人触摸大门时和当

有人长时间在家门口处停留时，将会通过传感器和摄像头分辨出人脸照片，并进行拍照，然后将照片发送至手机端且对应的

中文显示页面，以此决定是否进行远程开门。

2、应用技术：该项目由硬件模块、云平台和手机APP软件三部分组成。其中硬件模块以STM32单片机为核心控制单元，同

时将树莓派4B作为子控制系统识别人脸。当有事件触发时，通过IP地址、端口、用户名、密码使用云平台并接收来自终端的

数据信息和手机端APP的控制指令，将结果返回至STM32运行相对应的舵机控制程序完成远程的信息交互。

2017-2018 获得三好学生和学校二等奖学金；2018-2019 获得学校二等奖学金；

2019-2020 获得学校二等奖学金和国家励志奖学金；2021-2022 获得学校一等奖学金；

2023年 专利《一种基于人体特征信号的动作捕捉及腕关节角度估计的机械臂映射方法》实审
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