
  

教育背景 

项目经历 

在校经历 

技能特长 

出生年月：1996.03   毕业院校：哈尔滨理工大学 

政治面貌：预备党员    学历： 硕士 

专业: 控制科学与工程   毕业时间： 2024 年 6 月 

电    话：17680378743  

邮    箱：2265453472@qq.com  

张云瑞 

• 熟练使用 C++，STL 常用容器，了解 python 的基本使用  

• 掌握常用的栈、队列、链表、二叉树等数据结构和算法的基本原理 

• 熟悉 TCP/UDP 的 socket 网络编程、Http 协议等相关知识 

• 了解 QT 编译环境，有基于 QT 的程序开发经验 

• 熟悉 Linux 系统，基本命令，文件系统，进程通信，线程，锁等 

• 英语 CET6，能熟练阅读和书写英文文献 

 

项目一  智能人机五子棋对战  

项目描述： 使用 C++语言结合 EasyX 图形库开发。游戏界面友好，玩家扮演白棋，电脑扮演黑棋。游戏支

持胜负判定、悔棋等功能，引入段位和胜率设定。 

应用技术：游戏逻辑设计，采用五元组评价算法，通过枚举落子点及其包含的五元组，计算得分来评估棋

局。以 VS2022 为应用程序开发框架设计游戏，通过配置游戏壳以及自定义具体化游戏函数，应用 EasyX 进行

图形化显示，最终完成游戏开发 

项目二 My chat 聊天软件  

项目描述：实现用户注册、登录，添加、删除好友，好友请求与回复，好友上线提醒、下线通知，发送和 

接收消息单聊、群聊，文件数据传输，用户资料更改(头像、个性签名)，截屏等功能。  

应用技术：C/S 模式实现服务器和客户端的数据交互，应用 TCP、UDP 协议完成提醒和文件数据传输功

能， 将文件信息与用户信息做映射并保存在 MySQL 中，应用 TCP 协议搭建服务端和客户端，采用中介者模

式将自定义的代码导入 QT 编译环境中。 

项目三  基于视觉和触觉信息融合的机械臂协同搬运技术（研究生课题） 

项目描述： 通过相机进行目标检测，发布人体位置信息，以此为依据控制机械臂跟随搬运者移动，达到

跟随搬运的目的；同时检测运动路径中出现的障碍物，通过导纳控制的方式实现机械臂自主避障。  

应用技术：使用目标检测算法，准确地检测人体位置并实时跟踪，使用运动规划和控制算法，确保机械臂

能够平稳跟随搬运者的移动，使用导纳控制机械臂根据障碍物的距离和方向调整虚拟力，从而实现自主避障。 

2014.09-2018.06                中南大学                              自动化（本科）                                                                                                                                                                                             

2021.09-2024.06                哈尔滨理工大学                        控制科学与工程（硕士）   

2021 年-至今 担任班长，成功组织和协调多个班级活动 

2022 年 获校三等奖学金，优秀研究生 

2023 年 发表一篇论文（EI）（导师一作，本人二作） 


