
 测试 EVM 板以及相关知识学习：Buck, Fly-Buck, MCU-MSPM0, CAN, BLDC System, 运放。

 客户对接：1.为客户（缝纫机智能控制龙头企业）做一个隔离的模拟信号传输系统的 Demo( )

2. 为客户（国内智能短途交通领军企业）提供技术支持，了解客户的系统，为客户选择合适的物料，

为客户提供创新的解决方案。

作为队长，确定整个系统的解决方案构建，电机驱动方案，药品检测方案，循迹路线规划；

完成整套硬件系统的搭建，和主控程序的编写。

作品：ROV 职责：负责 BLDC 驱动系统的实现和系统电源部分的实现

作品：循迹小车 职责：从硬件搭建、软件设计到调试

使用 C 语言编写贪吃蛇小游戏，使用先有 API 编写基于控制台的串口程序完成和 MCU 通信

Robocup 机器人世界杯 国家级二等奖

大学生创新创业项目 国家级

大学生创新创业项目 省级

全国大学生电子设计竞赛 省级二等奖

全国青少年科普创新大赛 省级二等奖

互联网“+”大赛 省级铜奖

ACM 程序设计大赛 校级三等奖

熟练使用/C++、嵌入式微处理器、I2C,SPI,CAN；

熟练使用 BLDC 驱动系统；

掌握数据结构、数电模电；

了解 Java Verilog Python。

C 语言，数据结构，数电，模电，微处理器原理，嵌入式操作系统，Verilog 语言，Java，通信原理等。

电子工程学院大学生创新创业项目负责人 —— 负责学院所有项目立项和结题工作

311 实验室负责人（学院唯一院级实验室） —— 负责实验室培训和竞赛组织


