
校 园 经 历

荣誉奖励：研究生一等奖学金 二等奖学金 三等奖学金 沈阳工业大学优秀团干部 优秀三好学生 优秀毕业生

科创类大赛：工业和信息化部 python 二等奖，I can 国际创新创业比赛黑龙江赛区三等奖
论文发表：IEEE 工业电子学会发表核心文章（第一作者）

教 育 背 景

科 研 经 历

自 我 评 价
 本人学习能力强，思维灵活，有团队精神，工作认真负责；

 具备良好的团队协作能力，可以有效地与团队成员和相关人员进行沟通和协作；

 不惧挑战，抗压能力强，适应能力强，能够快速进去工作状态；

2018.09-2021.05 院级新闻中心 部长
负责组织和策划院级新闻中心会议以及学校公众号的撰写和发布。与学院内其他相关部门协调与沟通，确保工作顺利开展。

2021.09-至今 宣传委员
发挥联系学院、老师和同学之间的桥梁纽带作用，传达各级信息并努力配合班长完成班级其他任务。

性别：女

出生年月：2000.01

政治面貌：中共党员

现 居：黑龙江 佳木斯

姓名：魏铭
籍贯：黑龙江省佳木斯市

电话：13091412073

邮箱：2960492399@qq.com

2021.09-2024.06 沈阳工业大学 自动化 控制工程/硕士研究生
2017-2021 大庆师范学院 自动化/本科

主修课程：模拟电子技术 单片机原理及应用 自动控制原理 神经网络与深度学习 控制系统故障诊断技术 模式识别 PLC

信号与系统分析 电路分析 过程控制 数字电子技术 智能控制 先进过程控制技术 数字电子技术

个 人 技 能

IEEE 工业电子学会发表核心文章（第一作者）
Adjustable dimension fault estimation observer design of interconnected systems
互联系统的可调观测器的设计一直没有得到解决。因为互连系统中的每个子系统都包含其他子系统的状态。子系统之间相互影响，
大大增加了故障估计的难度。因此，本文利用子系统互连信息设计了可调维故障估计观测器；基于 H∞性能和区域极点配置计算

观测器增益矩阵，选择合适的李雅普诺夫矩阵使得误差系统渐进稳定。该观测器可以在特定范围内选择观测器阶数，以平衡计算
复杂度和精度。最后，通过 matalb 和 simulink 仿真验证了所提方法的可行性。
主要工作：基础原理推导；未知参数求解（MATLAB）；仿真验证（Simulink）。

风力发电机组中轴承故障诊断系统的研究
故障诊断系统设计分为硬件和软件两个部分。硬件部分所需要的实验搭建器材主要有齿轮箱实验台、数据采 集卡、传感器、软件
部分应用 MATLAB 仿真软件，将数据采集卡收集回来的数据进行小波降噪，并使用 IMAGE LABELER 模块进行特征提取，制作
训练样本集进行训练，最后达到从故障中任意提取一张图片进行识别可以清晰的检验出故障。
主要工作：小波降噪；IMAGE LABELER 模块进行特征提取；制作训练样本集进行训练识别故障。

I can 国际创新创业比赛黑龙江赛区三等奖

本项目是两个 1602 显示屏之间实现互联互通整个项目分为三个模块，1602 显示屏、矩阵键盘、串口通信；设计一个简
单的用户界面，以便用户能够输入留言或其他文本信息，编写代码将用户输入转换为点阵数据，并发送给下位机控制点阵
屏幕的亮度、颜色等显示效果。整个设计过程完成了 protues 的仿真实验，并利用 keil 软件将程序烧写进单片机等元器件。
主要工作：整体电路设计（proteus 绘制），编写控制程序（C 语言），制作实物（电路焊接）。

荣 誉 奖 励

 掌握 Auto CAD，Keil，Proteus，Simulink 等软件，了解 python，C 语言，Matlab，PLC 等编程语言；

 了解深度学习以及神经网络算法。
 掌握嵌入式技术（PLC、单片机），电路原理绘制（AD、PCB）；

 了解控制领域相关算法(MPC、PID 控制)方法，做过智能车 PID 控制电机算法的项目；

 熟练掌握 Word、Excel、PPT 等相关办公软件，具有查找相关文献，翻译英文资料以及论文撰写能力；

 英语水平：CET-4 CET-6 具有良好的英语听说读写能力


