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2021.09-2024.07 东北大学 机械工程（机械电子工程） 硕士（保研）

2017.09-2021.07 黑龙江科技大学 机械工程（排名1/201） 学士
项目经历

 露天矿岩石二次破碎智能化改造 2021.09-至今

负责部分技术路线的确定，计算机视觉部分和路径规划部分相关工作。

涉及路径规划、语义分割、目标检测、点云三维重建等技术

◇ 研究内容 1：破岩机器人多机协同覆盖路径规划

◇涉及技术：MCPP 和 PTP 路径规划算法、区域分割算法、任务分配算法、可行驶区域检测

◇主要负责：(1) MCPP 和 PTP 路径规划算法；(2) 区域分割算法；(3) 任务分配算法

◇ 研究内容 2：基于计算机视觉的挖掘机骨架位姿估计

◇涉及技术：语义分割、位姿估计、ArUco Maker 视觉定位

◇主要负责：(1) 语义分割网络和位姿估计网络搭建、训练；(2) 数据集制作；

◇ 研究内容 3：基于多传感器融合的挖掘机破碎目标（岩石）定位

◇涉及技术：目标检测、点云三维重建、点云分割算法、多传感器融合

◇主要负责：(1) 岩石目标检测；(2) 点云三维重建；(3) 三维点云后处理等

 基于计算机视觉的脊柱侧弯检测方法（中国医科大学） 2022.4-至今

◇涉及技术：语义分割、关键点检测、图像处理、Cobb 角度计算

◇主要负责：(1) 语义分割网络搭建；(2) 关键点检测网络搭建；(3) 相关热点技术跟踪

◇涉及技术：机械设计，二维、三维建模；
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研究方向：计算机视觉、路径规划、ROS
教育背景

学术成果

专利：1. 一种基于深度学习的工程机械工作装置位姿估计方法

2. 一种岩石二次破碎作业中岩石作业面与作业点的确定方法

论文：1. 基于视觉的挖掘机破碎岩石的定位（在审）

2. 基于视觉的挖掘机骨架位姿估计（返修）

3. 基于计算机视觉的颈椎曲度测量方法（在审）

荣誉＆任职

部分荣誉及称号

1. 全国大学生英语竞赛三等奖 9. 第二届 TRIZ 创新方法大赛三等奖

2. 科技创新先进个人荣誉称号 10. 节能双层停车位（通过专家评定，准予结题）

3. 东北大学一等奖学金 11. 变温水杯（研究成果优秀，准予结题）

4. 便携式多功能榨汁机（通过专家评定，准予结题） 12. 新型粉笔套（通过专家评定，准予结题）

5. 显温保温杯（通过专家评定，准予结题） 13. 自动发热冬装（研究成果优秀，准予结题）

6. 智能演算本（研究成果优秀，准予结题） 14. 定时喝水杯（通过专家评定，准予结题）

7. 冬装防卡拉链（通过专家评定，准予结题） 15. 3D 月球打印灯（通过专家评定，准予结题）

8. 多功能清雪机 （研究成果优秀，准予结题）

任职及主要工作

校科技协会主席，多次参与并组织大学生创新创业开题结题工作

自我评价
本人具有扎实的专业基础，熟练掌握路径规划、图像处理、机器学习、三维重建、三维点云后处理等相关知识，

有独立项目开发经验。本人性格开朗，做事一丝不苟，工作脚踏实地，有较强的责任心，具有团队合作精神，又具

有较强的独立工作能力，思维活跃。


