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李 威
意向岗位：图像算法工程师

2021-09 ~ 2024-04 哈尔滨理工大学 计算机技术（硕士）

2015-09 ~ 2019-06 哈尔滨理工大学 电子信息科学与技术（本科）

教育背景

• 熟悉python编程语言；熟悉常见的神经网络算法，掌握pytorch深度学习框架下神经网络的搭建与使用；
• 熟悉c/c++开发编程语言,了解面向对象，熟悉指针，引用；
• 熟悉Linux操作系统，了解Linux下的进程，线程；
• 熟悉图像识别、目标检测等视觉任务；
• 了解图像处理相关算法，如图像增强、边缘检测等；

专业技能

2022-06 ~ 2022-12 基于YOLOV5的西兰花目标检测
项目描述：在对西兰花进行检测时，部分西兰花图像存在重叠遮挡问题，从而影响检测精度。
工作内容：
• 提出了基于YOLOv5的改进算法，改善西兰花检测中存在遮挡不易检测问题，提高检测精度；
• 在YOLOv5的backbone的CSP模块中加入ECA通道注意力模块，减少下采样过程中的特征丢失；
• 在后处理过程中将NMS替换为DIoU-NMS，可以有效的应对西兰花检测中的重叠遮挡问题。

项目经历

2022-01 ~ 2022-06 省自然基金项目 融合全局与局部特征的三维模型分类算法研究

2022-09 ~ 2023-06 省自然基金项目 基于多视图的三维模型识别算法研究

2023-06 ~ 至今 省自然基金项目 基于多模态融合三维模型识别算法研究

项目描述：针对图像在深度网络表征学习过程中丢失细节信息的问题，提出一种融合全局和局部特征的深度卷积神经网络算法。
工作内容：
• 从现有公开三维模型数据集中提取三维模型的二维视图，并使用加入ECA注意力模块改进的ConvNeXt提取视图特征作为全局特征；
• 为了获取三维模型的局部特征，使用Canny边缘检测算法提取视图的轮廓，并通过ECA-ResNet提取轮廓的深度特征作为局部纹理特征；
• 通过融合全局特征和局部特征增强特征描述子的表征能力，提高三维模型识别的准确率。

成果： 专利：融合多视图和多分支网络的三维模型分类（已进入实质性审查阶段）　

项目描述：现有方法大多使用视图最大池化来聚合视图，然而仅使用视图池化聚合视图会不可避免的丢失大量信息，而且池化忽略了视图之间的
空间关系。针对这一问题，提出了一个新的视图序列注意力池化网络框架。
工作内容：
• 框架借助现有卷积神经网络作为视图特征提取器，将提取到的视图特征按照投影顺序构造成视图特征序列；
• 通过将位置编码嵌入到视图序列中来标记视图的位置信息，引入多头注意力来捕获视图间的空间依赖关系；
• 受到自注意力的启发，设计了一种注意力池化操作，注意力池化可以保留更多信息获得一个更具判别力的特征表示；
• 引入中心损失函数和交叉熵损失函数联合优化网络，对学习到的特征施加度量学习，增强网络的特征学习能力。

成果：View Sequence Attention-Pooling Network for 3D Model Classification（The Journal of Supercomputing（SCI Q4，JCR Q2, 
CCF C）审稿中）

项目描述：不同模态的信号具有一定的互补性，有效的融合三维模型不同模态的的表示，可以进一步提升三维模型识别性能。为此设计了一个视
图点云注意力融合网络框架。
工作内容：
• 框架在点云分支通过DGCNN提取点云特征。在视图分支使用MVCNN框架的第一部分提取视图特征，再将视图特征构造成视图序列通过位置

编码和多头注意力学习多视图的空间信息；
• 设计了一种注意力融合方法，首先将点云特征和视图特征对齐然后拼接融合，通过注意力融合得到加强后的视图特征。该注意力融合方法借

助了自注意力的思想，但并不为网络增加任何额外参数；
• 同样设计了无参的注意力池化对加强后的视图特征进行注意力聚合操作，将聚合后的视图特征和点云特征拼接融合得到最终的三维模型描述

子用于进行识别。
成果：Point-View Attention Fusion Network for 3D Shape Recognition（准备投稿）

科研经历

2021-2022、2022-2023研究生学业奖学金

荣誉证书


