
 
 

个人简历 
姓    名 仝玉宇 政治面貌 中共党员 

 
籍    贯 江苏省徐州市 出生日期 1998.06.06 

电    话 13852148876 邮    箱 yuyutong9806@163.com 

教育经历  

东北石油大学（排名 1/45，专业第一）     通信工程       工学硕士      2021.09—2024.06 

江苏科技大学（排名 4/66，专业前 10%）   通信工程       工学学士      2017.09—2021.06 

⚫ 外语水平：CET-6（478 分）、CET-4（576 分） 

⚫ 学术成果： 

⚫ RGB-T Salient Object Detection via Excavating and Enhancing CNN Features（AI，CCF-A，SCI 二区，已发表） 

⚫ Depth Alignment Interaction Network for Camouflaged Object Detection（ChinaMM2023 会议录用） 

⚫ Dual Cross-Enhancement Network for Highly Accurate Dichotomous Image Segmentation（CVIU，SCI 三区审稿中） 

⚫ 一种基于联合注意力的 RGB-T 显著目标检测方法（专利-已授权） 

⚫ 显著目标检测方法及装置、电子设备和存储介质（专利-已公开） 

项目/实习经历  

面向多模态多目标数据的视觉伪装物体检测算法研究（黑龙江省自然科学基金项目）         2022.07—2023.07 

该项目为了探索多模态背景下视觉伪装目标检测任务的解决方案，主要负责解决了三项问题： 

1. 针对任务数据集模态单一问题，采用先进的单目深度估计算法，生成包含丰富空间几何信息的深度图； 

2. 针对生成深度图质量不佳，提出深度对齐指数，自适应分配多模态融合权重，准确率 89.4%提升到 93.2%； 

3. 针对多层次特征交互不充分，提出了扩张金字塔交互模块，进行逐级特征指导，最终准确率提升到 95.1%。 

上海叠铖光电科技有限公司（算法实习生）                                            2023.07—2024.01 

工作描述：自动驾驶过程中 RGB 图像与红外图像风格转换算法研究及应用。 

主要工作：采集并制作数据集，基于 CycleGAN 和 pix2pix 思想设计网络结构，并设计回归网络来评价生成红

外图像的质量，最终能够在 KITTI、 Nuscenes 等自动驾驶数据集上生成逼真红外图像，在此基础上设计基于生成红

外图像的目标检测模型，在自动驾驶场景下车辆检测 mAP 提升 8.3%。 

实习收获：熟悉实际算法开发落地流程，能够快速定位实际项目的算法需求，进一步提升了团队沟通协作能力。 

专业技能  

⚫ 熟悉 Python、C++编程语言及基本数据结构与算法；熟练使用 Linux 系统。 

⚫ 掌握 Matlab，具备较好的数学基础和建模能力，负责团队 MATLAB 编程，在数学建模竞赛中多次获奖。 

⚫ 熟练使用 Pytorch 深度学习框架，熟悉目标检测、图像分割、图像生成等领域前沿算法。 

⚫ 具备较强的英文论文检索、阅读与撰写能力，已发表论文两篇，专利两项，在审论文 1 篇。 

获奖情况  

⚫ 一等奖学金、京南地区人工智能创新大赛二等奖、数学建模竞赛江苏赛区二等奖、五一数学建模竞赛二等奖、 

⚫ 国家励志奖学金、优秀硕士研究生、优秀研究生干部、党校“优秀学员”、“优秀志愿者”等 

校园经历  

⚫ 班级任职：2021.09—至今，任班长一职，期间带领班级成功获得“先进研究生班集体”称号（年级唯一） 

⚫ 学生工作：江苏科技大学学生工作助理、春华秋实学社副社长、青协联络部部长，获“优秀学生干部”称号 

⚫ 社会实践：曾两次参加上海慈慧公益基金会的逐梦成长营，很好地锻炼了沟通交流能力、团队协作能力和领导力 
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